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1- PRODUKTBESCHREIBUNG

@® 1A - ALLGEMEINE BESCHREIBUNG

Programm-Tasten DIP-Schalter

Programmierung
Status-LED
(Absatz 9) (Absatz 4A-5)
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Potentiometer
(Absatz 4b-8)
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Halterung fir
Ersatzsicherung

Sicherung flr Zubehor,
2A

Empfangermodul
868.5 MHz
(Absatz 13B)

MEMO-MODUL
externer Speicher
“MEMOQ”

(Absatz 13A)

@@ Externe Sicherungsbox
0O zum Anschluss der
@@ Spannungsversorgung

Schmelzsicherung
3.15A



@® 1B - VORAUSSETZUNGEN ZUR INBETRIEBNAHME

Die Steuerung wurde fir die Automatisierung von Toren mit einem 24V-Gleichstrommotor konzipiert.

Vor der Inbetriebnahme miissen die folgenden Punkte ausgefuhrt werden:

1- Anschluss der Spannungsversorgung, der Motoren und des Zubehdrs wie unter Absatz 2 beschrieben.

2- Einstellung der DIP-Schalter (Absatz 4A) und Potentiometer (Absatz 4B).

3- Programmierung der Laufwegendpunkte anhand Standardprozedur (Absatz 6B) oder erweiterter Prozedur (Absatz 6D).
4- Prufungen anhand Absatz 6C.

@ Treten nach diesen Schritten Probleme auf beachten Sie bitte die unter Absatz 9 (LED-Warnanzeigen) bzw. Absatz
14 (FAQ) aufgefiihrten Hinweise.

@ 1C - AUSSTATTUNG

- Anschliusse fir 1 Motor 24V/DC (Klemmen 24, 25).

- Anschliisse fur Endschalter (Klemmen 3,4,5).

- integrierter 868.5MHz Funkempfénger (siehe Absatz 1A - 13B).

- Status-LED (Absatz 1A - 9A).

- Austauschbare Memory-Card ("MEMO") fiir bis zu 180 Funkcodes sowie Laufwegspeicherung (Absatz 1A - 13A)
- Steckplatz fir Modul externe Beleuchtung 230V/AC — 500W (Absatz 12F).

- Individuell anpassbare Softlauffunktion in Offnen und Schliessen (Absatz 6D).

- Integrierter Taktgeber fiir Warnleuchten bzw. Blinkleuchten (Absatz 12A).

- Individuell anpassbare Fussganger- bzw. Teiléffnungsfunktion (Absatz 7)

- Regulierbare Vorwarnleuchten von 0 bis 5 Sekunden Uber entsprechenden Trimmer (Paragraph 4B)

- Individuell bis 90sec. anpassbare Offenhaltezeit bei Autozulauf (Absatz 4B).

- Individuell von 0,1-3sec. Anpassbare Ansprechzeit der Kraftabschaltung (Absatz 4B).

- Individuelle Kraft-/Geschwindigkeitsregelung von 50-100% (Absatz 4B).

- Potentialfreie Anschlusse fur Start, Stop und Gehfliigel-/Fussgéangerfunktion.

- Getrennte Anschliisse fiir Sicherheitseinrichtungen in Schliessen (Klemme 16) und Offnen (Klemme 17).
- Torstatusanzeige (Absatz 12C).

@ 1D - TECHNISCHE DATEN

Spannungsversorgung 230 Vac

Motorleistung 24 Vdc (Max. 120W)

Transformator Primar-Anschluss 230 Vac

Transformator Sekundar-Anschluss 1 12 Vdc

Transformator Sekundar-Anschluss 2 24 Vdc

Leistung Transformator 150Va

Lichtschrankenanschluss 12 Vdc, 250mA, separat abgesichert
Blinkleuchtenanschluss (Klemmen 8,9) 24 Vdc, max 15W, separat abgesichert
Led torstatusanzeige (Klemmen 18,20) 12 Vdc, max 3W, separat abgesichert
Temperaturbereich -20 + +55 °C

@ 1E - VOREINSTELLUNGEN

Wenn Sie an den DIP-Schaltern (Absatz 4A) und Potentiometern (Absatz 4B) keine Anderungen vorgenommen haben und die
Programmierung des Laufwegs anhand Standard-Prozedur (Absatz 6B) vorgenommen wird, reagiert die Steuerung wie folgt:

- Sicherheitseinrichtungen auf Anschluss ,PHO1“ (Klemme 16) fihren ausschliesslich wahrend Schliessung zu Stop und
Richtungsumkehr

- Sicherheitseinrichtungen auf Anschluss "PHO2" (Klemme 17) fiihren je nach Einstellung des DIP (siehe 4A) in Offnung sowie
Schliessung zu Stop und Richtungsumkehr (vergl. 11B).

- Die Pausenzeit des automatischen Zulauf ist auf 45sec. gesetzt.

- Die Steuerung ist auf Schnellauffunktion eingestellt. (Einstellbar mit DIP-1 “MODE”).

- Geflugelfunktion tUber Funk (sofern der Handsender Uber die in Paragraph 3B beschriebene Prozedur eingelernt wurde) mit
Komplettdéffnung des Fllgels.

- Die Softlaufphasen sind auf je 10% der Gesamtlaufzeit gesetzt.



2 - ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

@ 2A - HINWEISE ZU DEN ZU VERWENDENDEN KABELN

- Die Zuleitung zur Steuerung ist mit 16A abzusichern und mit einem geeignetem Kabel von min. 3x1.5mm?2 auszufuhren.
Distanzen grésser 30m mussen mit geschirmten Kabeln und entsprechend grésseren Querschnitten ausgefuhrt werden.

- Signalleitungen mussen getrennt von der Spannungsversorgung ausgefiihrt werden. Sie benétigen einen Querschnitt von min.
0.25mm?2 und sollten eine Lange von 30m nicht Gberschreiten.

- Vermeiden Sie Kabelverbindungen innerhalb der Kabelleerrohre und Unterflurgeh&use.

- Verwenden Sie als Zuleitung fir externe Antennen ausschliesslich Koaxialkabel des Typs RG58.

@ 2B - ANSCHLUSSBILD

Zuleitung
230 Vac ——

21.22.23. TRANSFORMATOR |

24.25.MOTOR1 |————

ANSCHLUSS LICHTSCHRANKE | ANSCHLUSS LICHTSCHRANKE
IN SCHLIESSUNG IN OFFNUNG 26.27. MOTOR 2 }—'

RX[+[-Inc[c[no]  TX[+]-]IRX[+]-Inc[cIno]  TX[+]-]

N

MOT2 MOT1

poon

19 18 16 19 18 19 18 17 19 18

VERWENDEN SIE BEI ANSCHLUSS EINER SICHERHEITSLEISTE
KLEMME 2 FUR "GEMEINSAM"

[]] Azt
)
1| ave

ANTENNE 1. Antenne, Signal >—‘: ANT D
(Siehe Absatz 12B) 2. Antenne, Schirm GND|[ ]
3. Endschalter Motor 1 Offnen ——e=——e— |FOP1|[ ]
ENDANSCHLAG :
- e——o—
UND ENCODER 4. Endschalter Motor 1 Schliessen Feet|[ ]
(siehe Vermerk 5. Gemeinsamer (0V) fir Klemmen 3, 4,6,7 ——— —| ov |[]
am Ende .
. . e m—
dieser Seite) 6. Signal Encoder Fopz|[ ] IN RICHTUNG
7. Positiv Encoder F———————— |Fcc2|[ ] EMPFANGER
BLINKLEUCHTE 8. Blink-/Warnleuchte 0V/DC I& LAVP [ ]
(Siehe Absatz 12A) | g Blink-/Warnleuchte +24V/DC (max. 15W) +v |[] SICHERUNG
AUSSENBE- 10. Anschluss SELC 12— L[] [} LR
_LEUCHTUNG 11. Anschluss SELC 12— | ov |[] ZA\
(Siehe Absatz 12E)
12. START Eingang &= o— [sTarT [ _|
. BEFEHLE | 43 Gemeinsamer (0V) fiir Klemmen 12,14,15 —— | ov (I —
(Siehe Absatz 10) ] o
14. STOP Eingang |——@———e— |sTOP|[ | = 2A
15. PED Anschluss Gehfliigel/Fussgangerfunktion ——e~—"e— | PED [ E
16. PHO1 Sicherheitverbindungen in Schliessung +————@=————e— |PHO1|[ |
LICHTSCHRANKEN 17. PHO2 Sicherheitverbindungen in Offnung j————@=———e— |PHo2|[ ]
WARNLEUCHTE . . = IN RICHTUNG
(Siehe Absatz 18. Gemeinsamer (0V) fur Klemmen 19, 20— | ov |[ ] m MEMORY CARD
11-12¢) 19. Lichtschranken +12V/DC b————————| +va |[] 9 /
=<
20. Torstatusanzeige +12V/DC (max. 3W) | | +7x |[ ]

BITTE BEACHTEN:

- alle Anschliisse mlssen potentialfrei ausgefiihrt werden.
- Die Anschlisse fir externe Endschalter (Klemmen 3,4) dlrfen keinesfalls gebriickt werden, wenn sie nicht verwendet werden.
Die Steuerung erkennt und aktiviert diese Anschllisse automatisch.

- Werden die Anschliisse "PHO1" (Klemme 16) und/oder "PHO2" (Klemme 17) nicht verwendet, so mlssen sie nach "Gemein-
sam" (Klemme 13) gebrickt werden. Wird der Anschluss "STOP" (Klemme 14) nicht verwendet, so muss er nach "Gemeinsam"
(Klemme 13) gebriickt werden.

- Sofern Einrichtungen an den normalerweise gebrickien Klemmen "PHO1" (Klemme 16), "PHO2" (Klemme 17) und/oder
"STOP" (Klemme 14) angeschlossen werden, haben die entsprechenden Briicken entfernt zu werden.

- Wird an einem der Anschlisse "PHO1" (Klemme 16), "PHO2" (Klemme 17) und/oder "STOP" (Klemme 14) jeweils mehr als ein
Element angeschlossen, so miissen die Geréate in Reihe geschalten werden (siehe Absatz 10C, 11A und 11B). Hier kénnen
generell nur Offnerkontakte (NC) verwendet werden.

- Wird an einem der Anschlisse "STR" (Klemme 12) oder "PED" (Klemme 15) mehr als ein Element angeschlossen, so missen die
Gerate parallel geschalten werden (siehe Absatz 10A und 10B). Hier kdnnen generell nur Schliesserkontakie (NO) verwendet werden.

- Beim Anschluss einer externen Antenne, muss das serienmafig angeschlossene Kabel an Klemme 1 entfernt werden.




3 - PROGRAMMIERUNG VON FUNKHANDSENDERN

@ 3A-STARTEN DER PROGRAMMIERUNG

Driicken und halten

Schalten Sie die Driicken Sie die Taste Sie die gewiinschte
Spannungsversorgung P2/RAD fir ca. 2 sec. 9
ein und setzen Sie DIP 8 (die rote LED beginnt zu Taste am Funkhandsen
der fur das Einlernen

(RADIO) auf ON. leuchten).
des Startbefehls

. denselben Kanal
Die rote LED erlischt. (selbe Taste). des Senders los.

Zum Beenden der Wiederholen Sie diesen Wahrend des Empfangs
Vorgang fur das Einlernen blinkt die rote LED des
Programmierung drlicken
Sgle erneut dlgTaSte weiterer Funkhandsender, Empfangers und erlischt,
P2/RAD verwenden Sie hierbei stets wenn der Code gespeichert
: wurde. Lassen Sie sie Taste

@ Alternativ wird die Programmierung 10 sec. nach der letzten Aktivitit automatisch beendet.

@ 3B - PROGRAMMIERUNG DER GEHFLUGEL-/FUSSGANGERFUNKTION UBER FUNK

Driicken und halten Sie die

Schalten Sie die

Druicken Sie die Taste gewiinschte Taste des
Spannungsversorgung P2/RAD fiir ca. 2 sec. Handsenders fiir das Einlernen
ein und setzen Sie DIP 8 - (die rote LED beginnt zu - dies muss eine andere Taste
als die oben beschriebene

(RADIO an OFF |euchten
Startbefehl-Taste sein

Zum Beenden der Wiederholen Sie diesen W%’lhren.d des Empfangs
Programmierung driicken Vorgang fiir das Einlernen blinkt die rote LED des
Sie emneut die Taste weiterer Funkhandsender, Empféngers und erlischt,
P2/RAD verwenden Sie hierbei stets wenn der Code gespelchert
" denselben Kanal wurde. Lassen Sie sie Taste
Die rote LED erlischt. (selbe Taste). des Senders los.

@® Alternativ wird die Programmierung 10 sec. nach der letzten Aktivitit automatisch beendet.
@® Eine versehentliche Betitigung des zuvor fiir den Startbefehl ausgewéhlten Kanals fiihrt zum Austausch der

Kanale!

@ 3C - ALLE PROGRAMMIERTEN HANDSENDER LOSCHEN

Mit dieser Anwendung werden alle in den Speicherbaustein eingelernten Handsendercodes unwiderruflich geléscht.

Driicken Sie die Taste P2/RAD innerhalb

Dricken Sie die Taste P2/RAD fur ca. von 6 sec. erneut: die rote LED beginnt
3 sec. Die rote LED beginnt schnell L ’ L 9
schneller zu blinken, wenn die Léschung des

2u blinken. Speichers vollzogen ist.




4 - PROGRAMMIERUNG DER STEUERUNG

@ 4A - DIP-SCHALTER EINSTELLUNGEN

@ Eine Anderung an den DIP-Schaltern macht kein erneutes Einlernen der Steuerung erforderlich

DIP gﬁﬁgHRE" SP-SCHALTER | FUNKTIONEN
1 SLOW ON Funktion Softstop- /-start aktiv
OFF Funktion Softstop- /-start inaktiv
) STEP ON Impulsfolgebetrieb (Offnen/Stop/Schliessen/Stop)
OFF Automatikbetrieb (Offnen/Pause/Schliessen)es werden nur Offnungsbefehle akzeptiert
3 AUTO ON Autozulauf EIN (Pausenzeit Uber Poti “PAU”)
OFF Autozulauf AUS
4 PHO 2 ON Stop und weiteres Offnen nach Wiederfreigabe (PHO2, Funktion als Lichtschranke im Offnungsmodus)
OFF Stop und 2-sec. Zulauf (PHO2, Funktion als Sicherheitsleiste im Offnungsmodus)
5 LAMP ON Impulssignal (Warnleuchte)
OFF Dauersignal (Blitzleuchte)
6 ENC ON Encoder aktiv (nur bei vorbereiteten Motoren verwenden)
OFF Encoder inaktiv
7 FAST ON Schnelle SchlieBung aktiviert
OFF Schnelle SchlieBung deaktiviert
8 RADIO ON Programmierung Funkhandsender (Absatz 3A) fur START
OFF Programmierung Gehfllgel-/Fussgangerfuktion (Absatz 3B)

@ 4B - EINSTELLUNGEN UBER POTENTIOMETER

® Jede Anderung am Poti “FOR” macht eine erneute Erfassung der Laufwege erforderlich. Die
Softlaufphasen werden automatisch auf 10% der Gesamtlaufzeit gesetzt.

Kraft/Geschwindigkeit (FOR): MAX

Einstellung der Motorleistung und Geschwindigkeit von 50%
bis 100%.

Kraftabschaltung (OBS):

Einstellung des Ansprechverhaltens der Kraftabschaltung von
0,1 bis 3 sec..Umso niedriger der Wert der Potentiometerein-
stellung, desto schneller das Ansprechen der Steuerung beim
auftreffen eines Flugels auf ein Hindernis.

Offenhaltezeit (PAU): MAX

Regulierung der Offenhaltezeit nach vollstandigem zulaufen
des Tores zwischen 0 und 90sec.

(DIP ,AUTO" muss auf ON sein)

MAX

Dauer der Vowarnzeit (LAMP): MAX

Regulierung der Vorwarnzeit vor jeder Torbewegung von 0 bis 5
Sekunden einstellbar.




5 - DIP-SCHALTER BESCHREIBUNG
@ 5A-DIP 1-SLOW

Stellung DIP 1 "Slow" auf ON aktiviert die Funktion Softstop- /-start. Bei Standardprogrammierung betragen diese Phasen 10%
der Gesamtlaufzeit. Eine Anpassung der Phasen ist im Rahmen der erweiterten Programmierung (Absatz 6D) méglich.

Bei Stellung OFF ist die Funktion deaktiviert.

@ 5B-DIP2-STEP

Stellung DIP 2 “STEP” auf ON aktiviert die Betriebsart Impulsfolgefunktion: bei Befehlseingang wahrend Stillstand erfolgt
Start in die Gegenrichtung der vorherigen Bewegung; Bei Befehlseingang wahrend Bewegung erfolgt Stop.

Stellung OFF aktiviert die Automatik bzw. Zwangsoffnung: alle Bedienbefehle, auch wahrend des Schliessens, fiihren zum
Offnen des Tores. Lediglich ein Bedienbefehl bei Position "Tor Auf" fiihrt zum Schliessen (Wohnblockfunktion).

® 5C-DIP 3- AUTO

Position ON aktiviert die Autozulauffunktion. Das Tor schliesst nach der Uber ,PAU“ (Absatz 4B) eingestellten Offenhaltezeit
automatisch.

Position OFF deaktiviert die Autozulauffunktion.

@ 5D - DIP 4 — PHO2 (Absatz 11B)

Bei der Stellung ON des Dip-Switch “PHO 2“ wird diese Sicherheitseinrichtung sowohl fir den TOR AUF- als auch fur den TOR
ZU -Lauf aktiviert (Siehe auch Paragraph 11B) und bei Hindernisserkennung wird der Torlauf gestoppt. Um mit der
Offnung fortzufahren, ist vorher das Hindernis zu entfernen. (Typische Funktion einer Lichtschranke)

Bei der Stellung OFF des Dip-Switch “PHO 2¢, werden die Sicherheitseinrichtung in Offnung (siehe auch

Paragraph 11B) so eingestellt, dass bei Hindernisserkennung eine Invertierung stattfindet. Dies bedeutet: Tor 6ffnet; bei
Hindernisserkennung reversiert der Antrieb fir die Dauer von 2 s und stoppt danach. Deshalb ist ein erneuter Befehl
Uber Kabel bzw. Handsender zu geben um die urspriingliche Bewegungsrichtung abzuschliessen und die Fllgel erneut
zu schliessen . Die Sicherheiteinrichtung greift nicht im Zulauf.

@ 5E - DIP 5 - LAMP (Absatz 12A)
Position ON setzt den Anschluss Klemme 8, 9 auf Warnleuchte (siehe auch paragraph 12A).

Position OFF setzt den Anschluss Klemme 8, 9 auf Blinkleuchte (siehe auch paragraph 12A).

@® 5F-DIP6-ENC

Wenn der DIP 6 "Endoder" auf ON gestellt wird ist die Encoder-gesteuerte Laufwegkontrolle aktiviert. Nur zuldssig, wenn es sich
um einen Encoder-Motor handelt (werkseitige Belegung der Klemmen 6 und 7).

Stellung OFF muss fir alle anderen Gerate verwendet werden.

@ 5F-DIP 7 - FAST

Position ON aktiviert die Funktion “Schnelles Schliessen nach Durchfahrt Lichtschranke”: die Steuerung veranlasst das sofortige
Schliessen des Tores, nachdem das Tor gedffnet und die Lichtschranke aktiviert und wieder freigegeben (=durchfahren) wurde. Die
Offenhaltezeit des Autozulauf wird ignoriert.

Position OFF deaktiviert die Funktion “Schnelles schliessen nach Lichtschranke”

@ 5F-DIP 8 - RADIO

Position ON ermdglicht die Aktivierung der Funkempfénger-Lernbereitschaft fir den Funkbefehl START (siehe Paragraph 3).

Position OFF ermdglicht die Aktivierung der Funkempfanger-Lernbereitschaft fiir den Funkbefehl Fussganger-/Gehfliigelfunktion
(siehe Paragraph 3).



6 - LAUFWEGE PROGRAMMIEREN

Vor der Inbetriebnahme der Anlage muUssen die Laufwege (Endpunkte) der Torfligel programmiert werden (siehe
Absatz 6B fiir die Standardprozedur oder 6D fur die erweiterte Prozedur).

Zusatzlich gibt es eine Programmprozedur fiir die Lernung des Laufweges fir die Fussgénger-/Gehflugelfunktion,
diese muss allerdings nur bei Bedarf ausgefiihrt werden (siehe 6E).

Die Programmierung wird Uber die Tasten der Steuerung vorgenommen, den aktuellen Status wird von der gelben
LED ,SET" angezeigt. Wird die Programmierung gestartet leuchtet LED ,SET* auf und bleibt bis zum Abschluss
oder Abbruch der Programmierung (durch gleichzeitiges Drlicken der Tasten P1/SET und P2/RAD) an.

@ 6A - HINWEISE ZUR PROGRAMMIERUNG DER LAUFWEGE

- Werden die Antriebe ohne Endschalter oder Endanschlag betrieben (nicht empfohlen), so miissen die Lauf-
wegpunkte durch manuelle Betatigung der Taste P1/RAD gesetzt werden (Ablaufe 6, 7, 8 der Standard-
Lernprozedur bzw. 6, 9B, 12B der erweiterten Lernprozedur).

® Wihrend der Programmierung der Laufwege sind samtliche ggf. angeschlossenen Sicherheitselemente
und auch die Kraftabschaltung deaktiviert!

@ 6B - STANDARD-LERNPROZEDUR

Wahrend dieser Prozedur werden die Laufwegzeiten und Arbeitskrafte programmiert.

1. Stellen Sie den/die Fligel 2. Sie Taste P1/SET 3. Die gelbe LED “SET”
in Mittelposition (Halb auf) fiir cs. 2 sec. dricken. beginnt zu blinken.

4. Driicken Sie innerhalb

von 5 sec. noch einmal die
- Taste P1/SET: die gelbe LED
SET wechselt von blinken

zu leuchten

6. MOT1 beginnt zu schliessen. 5. MOT1 flhrt eine kurze, langsame
Der Vorgang wird nach erreichen Bewegung in Offnungsrichtung aus
des Endanschlags oder Endschal- - (Sollte der Antrieb entgegengesetzt

ters "Tor Zu" automatisch beendet. laufen, so vertauschen Sie die
Ende der Schliessung. Motorphasen sowie ggf. die Anschliis

se der Endschalter) .

7. MOT1 beginnt zu 6ffnen. 8. MOT1schliesst das Tor

Der \éirgaggdw"d E«?Ch Er;eichen automatisch bis zum erreichen Ende der
es £ndanschlags oder des Endanschlags oder
Endschalters "Tor Auf" automa- Endschalters "Tor ZL?" Ende der Standard-Lemprozedur
tisch bendet. Ende der Offnung. Schliessung.

@ 6C - HINWEISE FiR DEN ANLAUF

Bitte beachten Sie, dass:

- der Motor kurz nach dem Ende der Schliessung/Offnung abgeschaltet wird;

- die Steuerung auf Befehle Uber die Klemmen 12 (START), 15 (Fussganger-/Gehfligelfunktion) und 14

(STOP) anspricht;

- die Steuerung auf Funkbefehle Uber den Funkhandsender reagiert;

- dass Sicherheitseinrichtungen auf Klemme 16 (PHO1) wahrend des Schliessens reagieren bzw. ein

Schliessen verhindern wenn Sie in Position ,Tor Auf” aktiviert werden;

- die an "PHO2" (Klemme 17) angeschlossenen Sicherheitseinrichtungen das Offnen verhindern, wenn Sie aktiviert
werden. Wenn der DIP-Schalter “PHO2” auf ON steht, ist zu prifen, ob die Sicherheitseinrichtung auch in TOR-
ZU-Bewegung greift und das Schliessen des offenen Tors verhindert wird.



@ 6D - ERWEITERTE LERNPROZEDUR

Mit der erweiterten Lernprozedur kénnen die Zeitpunkte der Softstopphasen individuell eingestellt werden. Der
Funk sollte vorab eingelernt worden sein.

2. Fihren Sie einen Reset

1. Stellen Sie den Flugel der Steuerung durch indem 3. Die gelbe LED “SET”
in Mittelposition (Halb auf) Sie Taste P1/SET fur ca. 2 beginnt zu blinken.

sec. drucken.

6. MOT1 beginnt zu 5. MOT1 filhrt eine kurze, langsame 4. Driicken Sie innerhalb
schliessen. Der Vorgang wird

. A Bewegung in Offnungstichtung aus von 5 sec. die Taste
nach erreichen des Endan- (Sollte der Antrieb entgegengesetzt - i
schlags oder Endschalters "Tor « laufen, so vertauschen Sie die P2/RAD: die gelbe LED

u" automatisch beendet. Ende Motorphasen sowie ggf. die Anschliisse ”S_ET“ wechselt von
der Schllessung der Endschalter). blinken zu leuchten

7. Driicken Sie die Taste

P1/Set oder die Taste des 8. Ist Softstop am Ende
Handsenders. Die Steuerung » des Offnens @
beginnt mit der Offnung. ¥

gewlnscht?

9b. Automatische Abschaltung
der Offnung bei erreichen
des Endanschlags oder
Endschalters "Tor Auf".

beginnen soll

4

10. Driicken Sie die Taste

11. Ist Softstop am Ende P1/Set oder die Taste des
@ des Schliessens « Handsenders mit dem
gewdlnscht? START-Befehl: die Steuerung

beginnt mit der Schliessung.
12b. Automatische Abschaltung
der Schliessung bei erreichen
des Endanschlags oder

Endschalters "Tor Zu".

9a. Driicken Sie P1/SET oder
die Taste des 1. Kanal des
En r Proz r
LEge“gET” e?llsec?f?t Handsenders fir MOT1 zum
Zeitpunkt, an dem der Softlauf

12a. Driicken Sie P1/SET oder

die Taste des 1. Kanal des
Handsenders fiir MOT1 zum
Zeitpunkt, an dem der Softlauf

beginnen soll

® Beachten Sie Paragraph 6C fiir den anlauf.



7 - FUSSGANGER- /TEILOFFNUNGSFUNKTION

Die Fussgénger- /Teildffnungsfunktion erméglicht die nur teilweise Offnung des Torfliigel (iber einen kabelgebundenen Bedien-
befehl (Klemme 15, siehe Absatz 10B) oder einen zusatzlichen Kanal der Fernbedienung (Absatz 3B).

@ 7A - LERNPROZEDUR FUR DIE FUSSGANGER-/TEILOFFNUNGSFUNKTION

Mit dieser Prozedur wird die Fussganger-/Teil6ffnungsfunktion programmiert.

2. Fuhren Sie einen 3. Driicken Sie die
1. Bringen Sie die Fliigel RESET der Steuerung START-Taste: die gelbe
in die Position “Tor Zu” durch mde"m Sie Taste LED ,SET“ wechselt von
P1/SET fir cs. 2 sec. blinken zu leuchten.

drticken.

4. Driicken S|e innerhalb von

5 sec. nochmals die START-

5. Das Tor beginnt mit der Taste oder das am Eingang
Offnung des Fliigels 1 START angeschlossene Bediene-
(MOT1). lement oder die entsprechende

Taste des Funkhandsenders.

6. Wenn der Flugel die gewlinschte
Offnungsstellung erreicht hat, driicken
Sie die START-Taste oder das am
Eingang START angeschlossene
Bedienelement oder die entsprechen-
de Taste des Funkhandsenders.

&

7. Der Flugel stopt und schliesst
wieder. Die Position der Fussganger-
[/Teildffnungsfunktion ist gespeichert

und die Lernprozedur ist beendet.

@ 7B - LOSCHEN DER FUSSGANGER-/GEHFLUGELPOSITION

Mit dieser Prozedur wird die eingelernte Position der Fussganger-/Teiléffnungsfunktion geléscht.

2. FUhren Sie einen
1. Bringen Sie die Fliigel in RESET der Steuerung 3: Dricken Sie die START-
die Position “Tor Zu” durch indem Sie Taste Taste: die gelbe LED ,SET
P1/SET fir cs. 2 sec. wechselt von blinken zu

drtcken. leuchten.

4. Dricken Sie die

5. Die Position ist geléscht Taste P1/SET, bis die
die gelbe LED “SET” erlischt. gelbe LED ,SET* beginnt,

schnell zu blinken.

Nach der Loschung kann tber ggf. an Klemme 15 angeschlossene kabelgebundene Bedienelemente nur noch
eine vollstdndige Offnung realisiert werden; Bedienung uber Handsender ist nicht mehr méglich.



8 - POTENTIOMETER
@ 8A - Poti “FOR” - KRAFT UND GESCHWINDIGKEIT

Mit dem Poti “FOR” lasst sich die Spannung der Antriebe zwischen 50 und 100% des maximalen Wertes im Uhrzeigersinn
regeln. Die Stellung Minimum (Anschlag rechts) entspricht 50%, die Mittelstellung 75%, die Stellung Maximum (Anschlag links)
100%.

@ Jede Anderung am Poti “FOR“ macht eine erneute Lernprozedur der Laufwege und Softlaufphasen erforderlich!

@ 8B - Poti “PAU” - OFFENHALTEZEIT

Mit dem Poti “PAU” Iasst sich die Offenhaltezeit der Autozulauffunktion im Uhrzeigersinn von 3 bis 90 sec. einstellen, wenn die
Funktion Gber DIP3 aktiviert wurde.

Die Stellung Minimum (Anschlag rechts) entspricht 3 sec., die Mittelstellung ca. 45 sec., die Stellung Maximum (Anschlag links)
90 sec.

@ 8C - Poti “OBS” - KRAFTABSCHALTUNG/HINDERNISERKENNUNG

Mit dem Poti “OBS” wird das Ansprechverhalten der Kraftabschaltung und gleichzeitig die Ansprechgeschwindigkeit der
Kraftabschaltung reguliert. Dies kann erforderlich werden, um kritische Laufwegpunkte auszugleichen. Bitte beachten Sie hierzu
die Vorgaben der Toreproduktnorm!

Die Stellung Minimum (Anschlag rechts) entspricht 0,1sec., die Mittelstellung ca. 1,5sec., die Stellung Maximum (Anschlag
links) 3sec.

Siehe auch Paragraph 11 D.

@ 8D - POTI “LAMP” - VOWARNZEIT DER WARNLEUCHTE

Mit dem Trimmer “LAMP” reguliert man die Dauer der Vorwarnzeit der Blink-/Warnleuchte vor jedem Start welcher die Steue-
rung ausfihrt. Diese ist von 0 bis 5 Sekunden einstellbar.

9-LED

Die LED zeigen den Status der Steuerung sowie den Status des angeschlossenen Zubehdrs an. Im Normalzustand sollten die
roten LED ,PH" sowie ,,ST“ leuchten. Ist dies nicht der Fall Gberprifen Sie bitte Funktion und Staus des angeschlossenen
Zubehors bzw. der Briicken auf den Sicherheitseingangen.

@ 9A - LED-WARNANZEIGEN

GELBE LED “SET”:

- blinkt fir 5 sec. um anzuzeigen, dass einer der Lernmodi (ausser Funk) aktiviert wurde;

- leuchtet dauernd, wéahrend entweder die Standard- oder Erweiterte Lernprozedur ausgefihrt wird;

- ist aus wahrend Normalbetrieb

GRUNE LED ,,RAD“:

- blinkt in kurzen Intervallen, wéhrend ein Funksignal empfangen wird;

- leuchtet dauernd, wahrend Funkhandsender eingelernt werden;

- blinkt sehr schnell, wenn die Steuerung auf Normalbetrieb steht aber der Empfangerspeicher beschadigt oder gestort ist;
- blinkt sehr schnell wahrend des Léschens des Senderspeichers;

- blinkt langsam wahrend des Einlernens von Funkhandsender, wenn der Empféngerspeicher voll ist;
- ist aus, wenn die Steuerung auf Normalbetrieb steht und empfangsbereit ist.

ROTE LED ,,ST*:

- leuchtet dauernd, wéahrend der STOP-Eingang (STP) geschlossen ist;

- ist aus, wenn der STOP-Eingang gedffnet (=ausgeldst) ist.

ROTE LED ,,PH*:

- leuchtet dauernd, wenn eine Lichtschranke korrekt angeschlossen ist oder wenn der Eingang gebruckt wurde;
- ist aus, wenn eine Lichtschranke ausgel6st ist oder nicht bzw. nicht richtig angeschlossen ist.
GRUNE LED ,,START*:

- leuchtet dauernd, wahrend am Eingang STR ein Signal anliegt;

- ist aus, wahrend am Eingang STR kein Signal anliegt.

ROTE LED ,,ER*:

- ist aus wahrend Normalbetrieb;

- leuchtet dauernd im Fall von Prozessorfehlern (wiederholen Sie die letzte Programmierung);

- leuchtet dauernd im Falle von fehlgeschlagenem Sicherheits-Selbsttest (siehe Absatz 11C).



10 - BEFEHLSEINGANGE

@ 10A - ANSCHLUSS FUR START-BEFEHL

Auf dem Anschluss STR (Klemmen 12, 13) fir den Start-Befehl kénnen beliebige Bedienelemente wie z.B. Schliisseltaster
angeschlossen werden. Beachten Sie, dass ausschliesslich potentialfreie Schliesserkontakte (NO = Normal open) verwendet
werden kénnen. Beachten Sie, dass keine Dauersignale (z.B. von einem Schalter) auf diesen Anschluss gelegt werden -
Dauersignale blockieren die weitere Annahme von von weiteren Befehlen.

Sollen mehrere Bedienelemente angeschlossen werden, so missen die Schliesserkontakte parallel angeschlossen werden
(Bild 2).

A ) 2 ™
No|[] No|[] no
12 12 12
c NC c NC NC c
13 \_ 13 13 )

@ Sollen mehrere Bedienelemente angeschlossen werden, so werden die Schliessekontakte parallel zueinander
angeschlossen (Bild 2).

@ Fiir eine tageszeitbezogene Offenhaltung des Tores kann auf dem Anschluss ,,STR“ (START) ein Dauersignal, z.B.
Uber einen potentialfreien Schliesserkontakt eines Zeitrelais, gelegt werden. In diesem Falle fiihrt die Dauersignal bei
Eingang des Signals eine Offnung durch und blockiert im weiteren die Annahme aller weiteren Bedienbefehle inklusive
Autozulauf, so lange das Signal aufrecht erhalten bleibt.

@ 10B - ANSCHLUSS FUR FUSSGANGER-/TEILOFFNUNGSFUNKTION

Die Fussganger-/Teildffnungsfunktion erméglicht die teilweise Offnung des Torfliigels (Absatz 7). Diese Funktion kann wahlwei-
se Uber einen Kanal des Funkhandsenders (Absatz 3) oder ein beliebiges Bedienelement mit einem potentialfreien Schliesser-
kontakt Uber den Eingang PED (Klemmen 13, 15) vorgenommen werden.

® Bei der Verwendung von zwei oder mehr Bedienelementen auf ,,PED“ miissen alle Schliesserkontakte parallel
geschalten werden (siehe Bild 2).

A ) 2 ™
no[] No|[] [Ino
15 15 15
c NC c NC NC c
13 \_ 13 13 )

@ 10C - ANSCHLUSS FUR STOP-BEFEHL

Auf den Klemmen 13, 14 kénnen (iber potentialfreie Offnerkontakte (NO = Normal Open) beliebige Elemente angeschlossen
werden, welche bei Ausldsung zu einem sofortigen Stop aller Funktionen flhren. Vor weiteren Bedienbefehlen missen
vorliegende Dauersignale auf Stop, z.B. von einem Not-Aus-Taster, zurlickgesetzt werden. Bild 1 zeigt

die Anschlussmdglichkeiten.

A 7 ) (2 R
No[] no[] No[]
c NC c NC c NC
13 14 13 14
\ ) N S Ly

@ Beachten Sie, dass bei Verwendung mehrerer Elemente auf STOP alle potentialfreien Offnerkontakte in
Reihe geschalten werden miissen! (siehe Bild 2).



11 - FUNKTION DER SICHERHEITSANSCHLUSSE

@ 11A - SICHERHEITSEINRICHTUNGEN IN SCHLIESSEN

Am Anschluss “PHO1” (Klemme 16, 18) kdnnen potentialfreie Offnerkontakte, z.B. von Lichtschranken, angeschlossen werden.
Der Anschluss PHO1 arbeitet nur wahrend des Schliessens, einer Auslésung des Anschlusses folgt je nach Status:

- wéhrend des Schliessens: Stop und Richtungsumkehr (Hindernisfreigabe)
- wahrend des Offnens: keine Reaktion 4 1 I
- im Zustand , Tor Zu“: keine Reaktion

- im Zustand , Tor Auf“: keine Akzeptanz eingehender Bedienbefehle

(Tor bleibt offen). RX TX

@® Werden auf PHO1 mehr als ein potentialfreier Offnerkontakt angeschlos-
sen, so missen alle Kontakte in Reihe geschalten werden!

@ Bei Verwendung von mehr als einem Paar Lichtschranken miissen die X RX
Lichtschrankenpaare gegenléaufig installiert werden (siehe Bild 1) - J

@ 11B - SICHERHEITSEINRICHTUNGEN IN OFFNEN

Am Eingang ,,PHO2“ (Anschlussklemme 17,18) ist es mdglich Sicherheittseinrichtungen (z.B. Lichtschranke oder Sicherhei-
tskontaktleisten) mit SchlieBerkontakten zu verwenden. Diese Sicherheitseinrichtungen agieren wéahrend der Tormandver
auf Basis der Einstellung des DIP4 (siehe Paragraph 4A)

DIP4 IN ON-Stellung (Lichtschranke): DIP4 IN OFF-Stellung (Sicherheitseinrichtung in Offnung):
- in der TOR-ZU-Phase, fahren mit der TOR-ZU-Bewegung fort, - TOR-ZU-Phase, haben diese keinen Effekt. In der

sofern die Sicherheitseinrichtung nicht greift - TOR-AUF-Phase reversieren die Antriebe fir 2 s

- in der TOR-AUF-Phase laufen die Antriebe in TOR_AUF- - In TOR-ZU-Lauf werden die Kommandos fiir TOR-AUF
Richtung weiter, sofern die Sicherheitseinrichtung nicht greift. blockiert.

Bei der TOR-ZU-Fahrt werden Offnerbefehle ignoriert; - In TOR-AUF-Lauf haben sie keine Auswirkung.

bei TOR-AUF-Fahrt werden SchlieBbefehle ignoriert.

® Werden auf PHO2 mehr als ein potentialfreier Offnerkontakt angeschlossen, so miissen alle Kontakte in Reihe
geschalten werden!

@ Bei Verwendung von mehr als einem Paar Lichtschranken miissen die Lichtschrankenpaare gegenlaufig installiert
werden (siehe Bild 1).

@ 11C - FUNKTION SICHERHEITS-SELBSTTEST

Die Steuerung ist mit einem Selbsttest der Sicherheitseinrichtungen auf den Anschliissen “PHO1” und “PHO2“ ausgestattet: vor
jedem Start der Antriebe werden die Sicherheitselemente einem Funktionstest unterzogen. Um diese Funktion zu aktivieren
verfahren Sie wie folgt:

- verbinden Sie die Spannungsversorgung (+) des Senders auf die Klemme 20 (,+TX") anstatt auf die Klemme 19 (,+VA") der
Steuerung.

- flhren Sie im Anschluss die nachfolgend dargestellte Programmierung durch.

AKTIVIERUNG SELBSTTEST

Dricken der Taste

Drg;:l;;; :S>ife"di2e Taste DFUCKS:IS‘EfTTaSte P2/RAD (die gelbe und die
ur 2sec. . rote LED’s erléschen und
(Die rote LED RAD - (die gelbe LED leuchtet - signalisieren somit, dass

geht an). permanent) diese Funktion aktiviert ist)
DEAKTIVIERUNG
Driicken Sie die Dricken der Taste

Dricken der Taste

Taste P2/RAD fir 2sec. START P2/RAD (die rote LED
(die gelbe LED SET und (die gelbe LED SET erl!scht und ze!gt
die rote LED RAD somit an, dass diese

euchten) erlischt) Funktion deaktiviert ist)

@ Die Aktivierung der Funktion Selbsttest ohne die vorherige korrekte Installation der Lichtschranken verursacht eine
Fehlfunktion!

® Um des Status des Autotests in Erfahrung zu bringen (aktiv oder inaktiv) ist der Knopf P2/RAD fiir die Dauer

von 2 s zu driicken: sollte hierbei nur die rote LED RAD angehen, ist der Autotest nicht aktiv, wéhrend er aktiv ist wenn
gleichzeitig die gelbe LED SET leuchtet.

@ 11D - HINDERNISERKENNUNG UBER STROMAUFNAHME

In Relation zur Einstellung des Poti “OBS” kann es bei einer sensiblen Einstellung des Systems zu unerwarteten Kraftabschal-
tungen kommen, wenn sich die dusseren Bedingungen &ndern und die Antriebe mehr Strom aufnehmen (z.B. Verédnderungen in
der Leichtgangigkeit des Tores aufgrund Wind, Eis oder Schnee).



12 - WEITERE ANSCHLUSSMOGLICHKEITEN

@ 12A - WARN- BZW. BLINKLEUCHTE

Am Anschluss “LAMP” (Klemmen 8,9) kann eine Warn- oder Blinkleuchte mit 24V/DC — max. 15W angeschlossen werden.

Bei Stellung DIP5 auf ON produziert der Anschluss ein getaktetes Signal, damit ist der Anschluss einer Warnlampe ohne eigene
Blinkautomatik moglich.

Bei Stellung DIP5 auf OFF produziert der Ausgang ein Dauersignal, damit ist der Anschluss einer Blinkleuchte mit integrierter
Blinkautomatik méglich.

@ 12B - ANTENNE

Am Anschluss “ANT (Klemmen 1,2) kann eine externe Zusatzantenne angeschlossen werden.

@ Bei Installation einer Zusatzantenne muss die ggf. werkseitig vorinstallierte Kabelantenne entfernt werden.

@ 12C - TORSTATUSANZEIGE

Wird der Sicherheits-Selbsttest nicht verwendet (siehe Absatz 11C), kann der Anschluss “+TX” (Klemme 20) als Torstatusanzei-
ge verwendet werden:

- Wenn das Tor geschlossen ist, ist die Kontrolleuchte aus,

- Wenn das Tor gedffnet ist, ist die Kontrolleuchte auf dauerein

- Wenn das Tor 6ffnet ist, blinkt die Kontrolleuchte

- Beim Schliessen des Tors, blinkt die LED schnell

@ Als Torstatusanzeige kénnen Verbraucher mit 12V/DC und max. 3W angeschlossen werden.

@ 12D - NOTSTROMVERSORGUNG (OPTIONALE ZUSATZKARTE)

Uber eine Zusatzkarte (Artikelnummer “Bat k2”) kann ein Battery Back Up mit 2x12V/DC max. 7Ah auf der Steuerung angesch-
lossen werden.

@ Die Anzahl der hiermit ausfiihrbaren Zyklen hingt von den verwendeten Antrieben sowie deren Stromaufnahme ab.

@ 12E - AUSSENBELEUCHTUNG (OPTIONALE ZUSATZKARTE)
Uber eine Zusatzkarte (Artikelnummer “Selc 12”) kann zusétzlich Aussenbeleuchtung mit 230V/AC, max. 500W, an einem

potentialfreien Kontakt angeschlossen werden. Der Kontakt wird bei jedem Zyklus fur einen programmierbaren Zeitraum von 0
bis 120 sec. zugeschalten

13 - INTEGRIERTE MODULE

® 13A - MEMO-MODUL
Das MEMO-Modul ist eine steckbare Speicherkarte (Absatz 1A), auf welcher die eingelernten Funkhandsendercodes (Absatz

3A und 3B) sowie die Laufwegwerte abgespeichert werden. Bei einem Austausch der Steuerung kann die MEMO-Karte mit
diesen Werten auf die neue Steuerung Gbernommen werden

@ 13B - FUNKEMPFANGERMODUL

Das Empfangermodul verarbeitet die eingehenden Funksignale (868.5MHz). Es speichert nicht die Funkcodes, diese werden im
MEMO-Modul abgelegt



14 - FAQ

. 14A - DIE ANLAGE STARTET NICHT

- Prifen Sie die externe Spannungsversorgung und Sicherungen

- Prifen Sie die internen Sicherungen (siehe 1A)

- STOP-Anschluss ausgel6st (rote LED ST ist aus): prifen Sie, ob angeschlossene Elemente ausgeldst sind. Sind keine
Element angeschlossen: fehlt die Bricke zwischen den Klemmen 13 und 14

. 14B - DIE ANLAGE FUHRT NUR DIE OFFNUNG AUS

- Die Lichtschranke PHO1 ist ausgeldst (rote LED PHO1) ist aus. Prlfen Sie Anschlliisse und Ausrichtung der Lichtschranke.
- die Lichtschranke PHO1 ist nicht angeschlossen (rote LED PHO1 ist aus), und es ist keine Briicke gesetzt: briicken Sie die
Klemme 16 nach Klemme 18.

- Auf dem Anschluss START ist ein Offnerkontakt oder ein defekter Schliesserkontakt angeschlossen oder es liegt ein
Dauerimpuls auf (griine LED ,START" leuchtet dauernd).

. 14C - DIE ANLAGE REAGIERT NUR AUF BEFEHLE VIA PER KABEL ANGESCHLOSSENER ELEMENTE

- die Funkhandsender sind nicht oder nicht vollstédndig eingelernt (siehe Absatz 3).
- Der Funkhandsender ist defekt oder die Batterien des Funkhandsender sind aufgebraucht.
- Aufgrund baulicher Gegebenheiten oder Interferenzen ist die Empfangsreichweite nicht ausreichend: installieren Sie eine Zusatzantenne.

. 14D - DIE ANLAGE SCHLIESST SELBSTATIG

- die Funktion Autozulauf ist aktiv (DIP3, siehe Absatz 4A).
- die Funktion Schnelles Schliessen ist aktiv (DIP7, siehe Absatz 4A)

. 14E - DIE ANLAGE FUHRT AN EINEM BESTIMMTEN PUNKT EINE RICHTUNGSUMKEHR AUS

- die Hinderniserkennung ist zu sensibel eingestellt (Poti ,OBS*, siche Absatz 4B).

- das Tor l4uft nicht richtig. Priifen Sie den einwandfreien Torlauf im Handbetrieb und korrigieren Sie die Einbausituation.

- die Motoren schalten in der Endlage nicht ab: die Hinderniserkennung ist zu hoch eingestellt. Verringern Sie die Einstellung
(Poti ,OBS*, siehe Absatz 4B) und fiihren Sie eine neue Laufwegprogrammierung durch.

- mehrere Paare von Lichtschranken beeinflussen sich gegenseitig. Korrigieren Sie deren Ausrichtung (siehe Absatz 11A)

‘ 14F - DIE ANLAGE FUHRT AN EINEM BESTIMMTEN PUNKT EINEN STOP AUS

- zu geringe Einstellung der Kraft. Stellen Sie das Poti ,FOR" auf Maximum und fiihren Sie eine neue Laufwegprogrammierung
durch (siehe Absatz 4B). Fuhren Sie ggf. eine Erweiterte Prozedur durch und setzen Sie die Dauer der Softlaufphasen auf
Minimum bzw. I6schen Sie die Softlaufphasen.

. 14G - EMPFANGSPROBLEME MIT ZUSATZANTENNE

- Es wurde eine externe Antenne angeschlossen, jedoch nicht das serienmaBig mitgelieferte Kabel auf der Steuerungentfernt.
- Die Batterien des Handsenders sind nahezu leer. Batterie ist zu tauschen.
- Es bestehen externe Stérungen

‘ 14H - MOTOR FUHRT KEINE SOFT-STOP-FUNKTION AUS

Der DIP-Switch ist in der Position OFF. Setzen Sie ihn in die Position “ON” (Paragraph 4A)- Der Trimmer der Krafteinstellung
ist fur das Tor zu hoch eingestellt. Einstellung des Trimmers POWER reduzieren und erneut programmieren.

. 141 - DER ANTRIEB STARTET, BLEIBT JEDOCH SOFORT WIEDER STEHEN
- Es ist die Kontrolle durch den ENCODER aktiviert, jedoch ist eine solche Vorrichtung nicht vorhanden bzw. defekt. Setzen Sie
den DIP ,ENCODER* auf OFF.

- Der Autotest der Sicherheitseinrichtungen ist aktiviert, jedoch wurden diese nicht korrekt angeschlossen. Deaktivieren Sie den
Autotest (Paragraph 11C)

. 14L - NACH EINSCHALTEN DER STEUERUNG LEUCHTET DIE ROTE LED “ERR” UN DIE STEUERUNG NIMMT KEINE BEFEHLE ENTGEGEN

- Durchfuhrung der Programmierung des Laufwegs (Paragraph 6B oder 6D). Danach erneut versuchen.
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